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® Verfahren zum automatischen Bestimmen der ProzeSabbildadressen einzelner Kanale von miteinander 
verbundenen Geraten 

@ Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum automatischen 
Bestimmen der ProzeGabbildadressen einzelner Kanale 
von miteinander verbundenen Geraten (11, 12, 13) in ei- 
nem Prozeftabbildbereich eines Speichers (40). Anzahl 
und Anordnung der Gerate (11, 12, 13) sowie die Funktib- 
nalitat jedes Gerats (11, 12, 13) sind vorgegeben. Erfin- 
dungsgemaB wird zunachst die Zahl der Kanale jedes Ge- 
rats (13) ermittelt. Anschlie&end wird ein fur diese Anzahl 
von Kanalen erforderlicher Block des Proze&abbildbe- 
reichs fur jedes Gerat (13) festgelegt und jedem Kanal des 
Gerats (13) eine PrbzeSabbildadresse aus diesem Block 
zugeordnet. 
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Beschreibung RuckschluB von den ProzeBabbildadressen auf das einzelne 

Gerat moglich. 

Die vorliegende Erfindung betrifift ein Verfahren zum au- Bei fehlerhaften Signalen konnen das Gerat und sein 

tomatischen Bestimmen der ProzeBabbildadressen einzelner Standort und ohne Aufwand ermittelt werden. 

Kanale von miteinander verbundenen Geraten in einem Pro- 5 Gemafl einer vorteilhaften Weiterbildung entspricht die 

zeBabbildbereich eines Speichers, wobei die Anzahl und GroBe des Blocks jedes Gerats der Gesamtzahl der Kanale 

Anordnung der Gerate sowie die Funktionalitat jedes Gerats dieses Gerats. Dies ProzeBabbildadressen werden fortlau- 

vorgegeben sind. N fend vergeben, wobei der Speicher durchgehend belegt 

Derartige miteinander verbundene Gerate werden bei- wird. Der zur Verfugung stehende Speicherplatz wird opti- 

spielsweise in der ProzeBleittechnik benutzt. Im Regelfall 10 mal ausgenutzt. 

ist ein erstes Gerat uber mindestens einen Verbindungs- Nach^ einer vorteiihaflen Ausgestaltung wird der jedom 

Strang nut einer Reihe von weiteren Geraten verbunden, und Verbindungsstrang zugeordnete ProzeBabbildbereich des 

an jedes weitere Gerat ist eine Reihe von Geraten ange- Speichers fest vorgegeben. Dies ermogticht das Verwenden 

schlpssen. Es sind Sensoren und Aktoren vorhanden, die mit standardisierter Kornponenten fur jeden Verbindungsstrang, 

iibergeordneten Baugruppentragern und Automatisierungs- 15 so daB die Konzeption vereinfacht und die Kosten gesenkt 

geraten verschiedene Signale austauschen. Die Gerate ver- werden. 

ftigen uber eine bestimmte Zahl Von Kanalen zum Obertra- Altemativ kann der jedem Verbindungsstrang zugeord- 

gen dieser Signale. Zur Ubertragung eines einfachen Signals nete ProzeBabbildbereich des Speichers in Abhangigkeit 

reicht ein einziger Kanal aus, wahrend komplexe Signale in von der Anzahl der in den Verbindungsstrang angeordneten 

der Regel mehrere Kanale benotigen. Die Signale werden in 20 weiteren Gerate festgelegt werden. Hierdurch wird eine op- 

einem ProzeBabbildbereich eines Speichers abgelegt und an timale. Anpassung an unterschiedliche Projektierungen er- 

die einzelnen Gerate weitergeleitet beziehungsweise von reicht. 

diesen angefordert. Hierbei wird auf bestimmte ProzeBab- Vprteilhaft wird zur Ernritdung der Zahl der Kanale jedes 

bildadressen zugegrifFen. Selbstverstandlich muB jeder die- Gerats der der jeweiligen Funktionalitat zugeordnete Typ J e - 

ser ProzeaBabbildadressen der richtige Kanal zugeordnet 25 des Gerats verwendet Die Funktionalitat wird bei der Pro- 

sein, da die Funktionalitat sonst nicht gegeben ist. jektierung festgelegt, und in Abhangigkeit von der Funktio- 

Die Anzahl und Anordnung der Gerate sowie der lyp je- nalitat ein besdmmter Typ des Gerats festgelegt. Jeder Gera- 

des Gerats und damit die Zahl der Kanale hangen vom Ein- tetyp weist eine bestimmte Anzahl von Kanalen auf, die ein- 

zelfall ab. Bei jeder neuen Projektierung eines Systems oder fach automadsch ermittelt werden kann. 

einer Anderung in bestehenden Projektierungen mussen da- 30 GemaB einer vorteilhaften Ausgestaltung ist die Anzahl 

her die ProzeBabbildadressen der einzelnen Kanale neu be- der Kanale fur unterschiedliche TVpen von Geraten in ma- 

stimmt werden. Bisher werden die ProzeBabbildadressen schinenlesbarer Form gespeichert und wird zum automati- 

manuell vom Anwender bestimmt und verwaltet. Nachteilig schen Bestimmen der ProzeBabbildadressen abgerufen. Bei 

hierbei ist, daB die manuelle Projektierung und Verwaltung, der Projektierung eines Systems werden im Regelfall an 

insbesondere bei Anderungen, sehr aufwendig und fehleran- 35 sich bekannte Gerate und Geratetypen verwendet. Ein auf- 

falligist. wendiges Ermittein der Anzahl der Kanale ist in diesem Fall 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, ein Ver- nicht erforderlich. Die Projektierung wird vereinfacht und 

fahren zum automatischen Bestimmen der ProzeBabbild- beschleunigt 

adressen einzelner Kanale von miteinander verbundenen In vorteilhafter Weiterbildung werden zur Ermittlung der 

Geraten in einem ProzeBabbildbereich eines Speichers be- 40 Zahl der Kanale jedes Gerats das oder die Eingangssignale 

reitzustellen. und/oder das oder die Ausgangssignale verwendet. Hier- 

ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe bei einem Verfah- durch wird sichergestellt, daB nicht nur der Typ jedes Ge- 

ren der eingangs genannten Art dadurch gelost, daB die Zahl rats, sondern auch dessen Funktion berucksichtigt werden. 

der Kanale jedes Gerats ermittelt wird, ein fur diese Anzahl Eventuelle Widerspruche zwischen dem Typ des Gerats und 

von Kanalen erforderlicher Block des ProzeBabbildbereichs 45 der Funktion werden automatisch festgestellt und konnen 

fur jedes Gerat festgelegt wird und jedem Kanal des Gerats behoben werden. Hierdurch wird die Zuverlassigkeit erhoht. 

eine ProzeBabbildadresse aus diesem Block zugeordnet Vorteilhaft werden die Eingangs- und Ausgangssignale 

wird. jedes Gerats eindeutig einzelnen Kanale dieses Gerats zuge- 

Nachdem die Funktionalitat jedes Gerats bekannt ist, ordnet. Die ProzeBabbildadressen der einzelnen Kanale sind 

kann die Zahl der Kanale automatisch ermittelt werden. An- 50 bereits bestimmt worden. Von diesen ProzeBabbildadressen 

schlieBend wird in Abhangigkeit von der Anzahl der Kanale ist nun auch ein RuckschluB auf die einzelnen Signale mog- 

ein bestimmter Block des ProzeBabbildbereichs fur jedes lien. Insbesondere bei Signalen, die mehrere Kanale bele- 

Gerat freigegeben. Danach wird jedem Kanal eine ProzeB- gen, wird die Projektierung wesentlich vereinfacht. 

abbildadresse aus diesem Block zugeordnet. Die einzelnen Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines Ausfuh- 

Gerate konnen hierbei in beliebiger Reihenfolge abgearbei- 55 rungsbeispiels beschrieben/das schematisch in der Zeich- 

tet werden. nung dargestellt ist. Dabei zeigt: 

Weder die 2^ahl der Kanale noch der erforderliche Block Fig* 1 eine schematische Darstellung eines Anlage- und 

des. ProzeBabbildbereichs mussen manuell ermittelt und Geratestrukturplans; 

festgelegt werden. Nach dem Fesdegen des Blocks wird au- Fig, 2 eine schematische Darstellung eines Baugruppen- 

tomatisch jedem Kanal eine ProzeBabbildadresse zugeord- 60 anordnungsplans; . 

net. Ein manuelles Bestimmen von ProzeBabbildadressen ist Fig* 3 eine Zuordnung der Signale zu den Kanalen; 

nicht mehr erforderlich. Neue Projektierungen sowie Ande- Fig* 4 einen Funktionsplan fur die Projektierung von Ein- 

rungen an bestehenden Projektierungen konnen ohne zelsignalen; 

Schwierigkeiten vorgenommen werden. Fig. 5 einen Funktionsplan fur die Projektierung von Si- 

Vorteilhafte Ausgestaltungen und Weiterbildungen der 65 gnalgruppen; 

Erfindung gehen aus den Unteranspruchen hervor. Fig. 6 einen Funktionsplan fur die Projektierung von 

Vorteilhaft wird jedem Block eine eindeutige Kennung Messungen; 

fur das zugehdrige Gerat zugeordnet. Hierdurch wird ein Fig. 7 eine Schematische Darstellung der Speicherver- 
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waltung;und 

Fig, 8 ein Ablaufschema einer. Ausfuhrungsform des er- 
fmdungsgemaBen Verfahrens. 

Die Fig. 1 und 2 zeigen einen Anlage- und Geratestruk- 
turplan sowie einen Baugruppenanordnungsplan mit Auto- 5 
matisierungsgeraten U, Baugruppentragern 12.1, 12.2 bis 
12.6 sowie einzelrien Baugruppen 13.1, 13.2 bis 13.7. Die 
Automatisierungsgerate 11 sind an eirie gemeinsame Daten- 
leitung 14, die als Bus bezeichnet wird, angeschlossen. An 
diesen Bus sind Weitere Gerate, wie ein Bedienr und Beob- 10 
achtungssystem 19, ein Diagnosesystem 20 sowie ein Engi- 
neeringsystem 21 angeschlossen. 

Zum Verbinden der Automatisierungsgerate 11 mit den 
Baugruppentragern 12 dienen Verbindungsstrange 15. Die. 
Baugruppentrager 12 sind seriell hintereinander in einem 15 
gemeinsamen Verbindungsstrang geschaltet \Jeder Bau- 
gruppentrager 12 tragt eine Reihe von Baugruppen 13. Die 
Baugruppen 13 werden in Abhangigkeit vom Einzelfall aus- 
gew&hlt. Es konnen insbesondere unterschiedliche Sehsoren 
oder Aktoren verwendet werden. Zur Steuerung mussenDa- 20 
ten von den Automatisierungsgeraten 11 uber die Verbin- 
dungsstrange 15 an die Baugruppentrager 12 und die Bau- 
gruppen 13 und die Gegenrichtung 1 ubertragen werden. Jede 
Baugruppe 13 weist zur Cfbertragung dieser Signale eine 
Reihe von Kanalen 16 auf. 25 
* Fig. 3 zeigt schematisch eine Baugruppe 133 mit einer 
Vielzahl von Kanalen 163.1 bis 163.n. Jedem Kanal ist 
eine eindeutig bezeichhete Kanalnummer 173.1 bis 173.n 
zugeordnet Den einzelnen Kanalen 173.1 bis 173.n sind 
Signalbezeichnungen 183.1 bis 183.rri zugeordnet. Die An- 30 
zahl der Signalbezeichnungen 18 kann von der Anzahl der > 
Kanalnummern 17 abweichen, da ein komplexes Signal 
mehrere Kanale 16 umfaBt 

Die Numerierung der Kanale 16 ist fur die gesamte An- 
lage eindeutig. Somit kann genau zugeordnet werden, wel- 35 
che Kanalnummem 17 welchen Baugruppen 13 zugeordnet 
sind. Zum Verbinden kann der Baugruppentrager 12 eine 
Reihe von Steckplatzen aufweisen, in die entsprechende An- 
schlusse der Baugruppe 16 emgefuhrt werden. 

Mehrere Baugruppentrager 12 sind uber einen Verbin- 40 
dungsstrang 15 mit einem Automatisierungsgerat U ver- . 
bunden. Von jedem Automatisierungsgerat 11 konnen meh- 
, rere Verbindungsstrange 15 ausgehen. Die Baugruppentra- 
ger 12 konnen uber diese Verbindungsstrange 15 Signale 
mit dem Automatisierungsgerat 11 austauschen. Das Auto- 45 
matisierungsgerat 11 weist eineri Speicher 40 auf, in dem zu 
jedem Verbindungsstrang 15 ein ProzeBabbildbereich 41 
eingerichtet wird. In diesem ProzeBabbildbereich 41 werden 
erfindungsgemaB automatisch ProzeBabbildadressen 44 fur 
die einzelnen Kanale 16 bestimmt 50 

Zum automatischen Besummen der ProzeBabbildadres- 
sen werden Funktionsplane 22, 31, 33 erstellt, die in den 
Fig. 4 bis 6 naher dargestellt sind. Fig. 4 zeigt einen Funkti- 
onsplan 22 fur die Projektierung von Einzelsighalen, Fig. 5 
einen Funktionsplan 31 fur die Projektierung von Signal- 55 
gruppen und Fig. 6 einen Funktionsplan 33 fur die Projek- 
tierung; von Messungen. Samtliche Funktionsplane 22, 31, 
33 weisen eine Tabelle 23 fiir Eingangssigdale 26, 27, 28, 
29, eine weitere l^belle 24 fur Ausgangssignale 30 sowie ei- 
nen Verknupfungsbereich 25 auf. Den Eingangssignalen 26, 60 
27, 28, 29 sowie den Ausgangssignalen 30 sind hierbei feste 
Platze in den Tabellen 23, 24 zugewiesen. Zur Verknupfung 
dieser Platze mit den einzelnen Kanalen 16 dienen die Pro- 
zeBabbildadressen. Jedes Signal 26, 27, 28, 29, 30 kann 
hierbei einen oder mehrere Kanale 16 belegen. 65 

In Fig. 4 werden mehrere voneinander getrennte Einzelsi- 
gnale 26, 27, 28, 29 in dem VerknOpfungsbereich 25 nach 
vorgegebenen logischen Spezifikationen miteinander zu ei- 



nem Ausgangssignal 30 : verkntipft In Fig. 5 werden drei 
Eingangssignale 26, 27, 28 an ein Einzelsteuergerat 32 ge- 
leitet, das anschlieBend ein Ausgangssignal 30 erzeugt Fig. 
6 zeigt die Projektierung einer Messung, bei der neben dem 
eigentlichen Nutzsignal noch eines oder mehrere Qualitats- 
signale 34, 35 ubertragen werden. Jeder Funktionsplan 22, 
31, 33 weist zur genauen Zuordnung weiter ein Kennzeich- 
nungsfeld 36 auf. Dieses Kehnzeichnungsfeld 36 ermoglicht 
eine eindeutige Zuordnung des jeweiligen Funktionsplans 
22, 31, 33 zu den Automatisierungsgeraten 11, Baugruppen- 
tragern 12, Baugruppen 13 und den ProzeBabbildadressen. 

Die Zahl der Kanale 16 jedes Gerats 13 wird aus dem Ge- 
ratetyp ermittelt. Zur Erhohung der Genauigkeit und ttber- 
priifung kann zusatzlich der jeweilige Funktionsplan 21, 31, 
33 unter Beracksichtigung der Eingangssignale 26, 27, 28, 
29 und/oder der Ausgangssignale 30 herangezogen werden. 

Fig. 7 zeigt eine schematischer Darstellung der Verwal- 
tung des Speichers 40. Der Speicher 40 ist in dem Automa- 
tisierungsgerat 11 angeordnet und in eine Reihe von ProzeB- 
abbildbereichen 41.1, 41.2 bis 41.n unterteilt. jedem Pro- 
zeBabbildbereich 41 ist genau ein Verbindungsstrang 15 zu- 
geordnet An jedem Verbindungsstrang 15 sind mehrere 
Baugruppentrager 12 angeordnet Der ProzeBabbildbereich 
41 wird in einzelne Blocke 43.1, 43.2 bis 43.m unterteilt, 
wobei jeder Block 43 genau einer Baugruppe 13 zugeordnet 
ist. Die Blocke 43 setzen sich aus den ProzeBabbildadressen 
44.1, 44.2 bis 44.p der Kanale 16 zusammen. 

Die GroBe jedes Blocks 43 entspricht der Gesamtzahl der 
Kanale 16 des jeweiligen Gerats 13. Wud wie in Fig. 3 dar- 
gestellt ein Gerat 133 mit n Kanalen 16.3.1 bis 16.3. n ver- 
wendet, werden auch n ProzeBabbildadressen 44.1 bis 44.n 
zugeordnet Jedem Block 43 wird weiter eine eindeutige 
Kennung 42 fur das zugehorige Gerat 13 zugeordnet 

Somit wird jedem Kanal 16 jeder Baugruppe 13 eine ein- 
deutig definierte ProzeBabbildadresse 44 in dem ProzeBab- 
bildbereich 41 des Speichers 40 zugeordnet. 

Fig. 8 zeigt schematisch ein Ablaufschema.zum automa- 
tischen Bestimmen der ProzeBabbildadressen 44. Es werden 
Funktionsplane 21, 31, 33 sowie ein Anlagestrukturplan, ein 
Geratestrukturplan und Baugruppenanordnungsplane er- 
stellt Diese Plane beinhalten eine vollstandige Projektie- 
rung der Signale, der Anzahl und Anordnung der Automati- 
sierungsgerate 11, Baugruppentrager 12 und Baugruppen 
13. Auch der TVp jedes dieser Gerate 11, 12, 13 ist fest vor- 
gegeben. Das Bestimmen der ProzeBabbildadressen erfolgt 
hier in mehreren Schritten. 

ZunSchst wird die Zahl der Kanale 16 jeder Baugruppe 13 
ermittelt Die Baugruppen 13 werden hierbei nacheinander 
abgearbeitet Es bietel sich an, an einem Baugruppentrager 
12 angebrachte Baugruppen 13 nacheinander abzuarbeiten. 
Die Baugruppentrager 12 konnen ebenfalls in beliebiger 
Reihenfolge abgearbeitet werden. Hier ist es vorteilhaft, zu- 
nachst samtliche an einen.Verbindungsstrang 15 angeschlos- 
senen Baugruppentrager 12 abzuarbeiten. Nach dem Abar- 
beiten ist die Zahl der Kanale 16 eines Verbindurigsstrarigs 
15 bekannt Die Verbmdungsstrange 15 eines Automatisie- 
rungsgerats 11 werden nacheinander behandelt Sobald 
samtliche Automatisierungsgerate 11 mit den daran ange- 
schlossenen Baugruppentragern 12 und Baugruppen 13 be- 
handelt worden sind, ist die Zahl der Kanale 16 insgesamt 
bekannt 

AnschlieBend wird fur jede Baugruppe 13 ein Block 43 
im ubergeordneten Speicher 40 des Automatisierungsgerats 
11 reserviert In diesem Block 43 ist zu jesdem Kanal 16 der 
Baugruppe 13 eine ProzeBabbildadresse 44 vorhanderi. Die 
GroBe jedes Blocks 43 entspricht somit der Gesamtzahl der. 
Kanale 16. Zu jedem Block 43 wird eine Kennung 42 verge- 
ben, die charakteristisch fur die Baugruppe 13 ist 
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In dem Speicher 40 iiegen niinmehr ProzeBabbildbereiche 
41 sowie Blocke 43 vor, die eindeutig mit den einzelnen Ka- 
nalen 16 der Baugruppen 13 verkniipft sind. Den Kanalen 
16 sind automatisch ProzeBabbildadressen 44 zugewiesen 
worden. 

Die Signale 26, 27, 28, 29, 30 sind eindeutig verschiede- 
nen Kanalen 16 zugeordnet. Wegen der Zuordnung der Ka- 
nale 16 zu den ProzeBabbildadressen 44 sind auch die Si- 
gnale 26, 27, 28, 29, 30 eindeutig bestimmten ProzeBabbild- 
adressen 44 zugeordnet. 

Im AnschluB werden die ProzeBabbildadressen 44 sowie 
die Kennungen 42 und Zuordnungen abgespeichert. 

Fur die Projektierung von Anderungen werden die bereits 
vorliegenden Funktionsplane 22, 31, 33 sowie der Anlage- 
plan, der Geratestrukturplan und der BaUgruppenanord- 
nungsplan aufgerufen und aktualisiert AnschlieBend wer- 
den erneut automatisch die ProzeBabbildadressen 44 der 
einzelnen Kanale 16 ermittelL 

Aus Griinden der konstruktiven Vereinfachung wird je- 
dem Verbindungsstrang 15 ein in der GroBe fest vorgegebe- 
ner ProzeBabbildbereich 41 des Speichers 40 in dem Auto- 
matisierungsgerat 11 vorgegeben. Die GroBe des ProzeBab- 
bildbereichs wird hierbei vor dem Bestimmen der ProzeBab- 
bildadressen 44 festgelegt. Wenn die Projektierung zeigt, 
daB der vorgegebene ProzeBabbildbereich 41 nicht aus- 
reicht, wird der ProzeBabbildbereich 41 vergroBert. Im An- 
schluB werden erneut die ProzeBabbildadressen 44 be- 
stimmt. Alternativ kann der jedem Verbindungsstrang 15 
zugeordnete ProzeBabbildbereich 41 des Speichers 40 in 
Abhangigkeit von der Anzahl der in dem Verbindungsstrang 
15 angeordneten Baugruppentrager 12 festgelegt werden. 

Das erfindungsgemaBe Verfahren erlaubt ein automati- 
sches Bestimmen von ProzeBabbildadressen 44. Ein manu- 
elles Festlegen und Dokumentieren dieser ProzeBabbild- 
adressen 44 ist nicht mehr erforderlich. Neue Projektierun- 
gen und Anderungen an bereits bestehenden Projektierun- 
gen konnen rasch und unkompliziert sowie Fehlerfrei vorge- 
nommen werden. 
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geordneten weiteren Gerate (12) festgelegt wind. 

6. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, wobei zur Ermittlung der 2^ahl der Kanale (16) je- 
des Gerats (13) der der jeweiligen FunktionalitUt zuge- 
ordnete Typ des Gerats (13) verwendet wird. 

7. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, wobei die Anzahl der Kanale (16) fur unterschied- 
liche lypen von GerSten (13) in maschinenlesbarer 
Form gespeichert ist und zum automatischen Bestim- 
men der ProzeBabbildadressen (44) abgerufen wird. 

8. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, wobei zur Ermittlung der Zahl der Kanale (16) je- 
des Gerats (13) das oder die Eingangssignale (26, 27, 
28, 29) und/oder das oder die Ausgangssignale (30) 
verwendet werden. 

9. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, wobei die Eingangs- und Ausgangssignale (26, 27, 
28, 29, 30) jedes Gerats (13) eindeutig einzelnen Kana- 
len (16) dieses Gerats (13) zugeordnet werden. 



Hierzu 4 Seite(n) Zeichnungen 



Patentanspriiche 40 

1. Verfahren zum automatischen Bestimmen der Pro- 
zeBabbildadressen (44) einzelner Kanale (16) von mit- 
einander verbundenen Geraten (11, 12, 13) in einem 
ProzeBabbildbereich (41) eines Speichers (40), wobei 45 
die Anzahl und Anordnung der Gerate (11, 12, 13) so- 
wie die Funktionalitat jedes Gerats (11, 12, 13) vorge- 
geben sind, mit folgenden Schritten: 

Ermitteln der Zahl der Kanale (16) jedes Gerats (13), 
Festlegen eines fur diese Anzahl von Kanalen (16) er- 50 
forderlichen Blocks (43) des ProzeBabbildbereichs 
(41) fur jedes Gerat (13), und 

Zuordnen einer ProzeBabbildadresse (44) aus diesem 
Block (43) zu jedem Kanal (16) des Gerats (13). 

2. Verfahren nach Anspruch 1, wobei jedem Block 55 
(43) eine eirideutige Kennung (42) fur das zugehdrige 
Gerat (43) zugeordnet wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, wobei die GroBe 
des Blocks (43) jedes Gerats (13) der Gesamtzahl der 
Kanale (16) dieses Gerats (13) entspricht. 60 

4. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, wobei der einem Verbindungsstrang (15) zwischen 
den Geraten (11, 12) zugeordnete ProzeBabbildbereich 
(41) des Speichers (40) fest vorgegeben wird. 

5. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 3, wobei 65 
der jedem Verbindungsstrang (15) zugeordnete ProzeB- 
abbildbereich (41) des Speichers (40) in Abhangigkeit 
von der Anzahl der in dem Verbindungsstrang (15) an- 
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Erstellen von Funktionsplanen 

Erstellen eines Anlagestrukturplans 

Erstellen eines Ger&esirukturpians 

Erstellen von Baugruppenanordnungsplanen 

Festlegen des ProzeBabbildbereichs fur jeden Verbindungsstrang 

durch teste Vorgabe 

in Abhanglgkeit von der Anzahl der in dem Verbindungsstrang 
angeordneten weiteren Gerate 

Bestimmen der Prozefiabbildadressen 

Ermitteln der Zahl der Kanale jedes Gerats 

aus dem Typ des Gerats, wobei die Anzahl der Kanale fur 
unterschiedliche Typen von Geraten in maschinenlesbarer Form 
abgespeichert ist 

unter Verwendung der Eingangs- und/oder Ausgangssignale 
Festlegen des erforderlichen Blocks 
Zuordnen einer geratespezifischen Kennung 
Zuordnen der ProzeBabbildadressen 
Zuordnen der Signale 

Abspeichern der ProzeBabbildadressen, Kennungen und Zuordnungen 
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